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Zadanie 1. Dla belki pokazanej na rysunku A wyznaczy¢ analityczne funkcje
sit tnacych T'(z) i momentdéw gnacych M (x) oraz sporzadzi¢ wykresy. Dla
uproszczenia obliczer przyja¢ a = 60°, P = qa oraz M = qa®.

Wskazéwka: przed obliczaniem sit wewnetrznych sprawdzi¢ poprawnos¢ obliczenia reakcji w podporach.

Zadanie 2. Dla kratownicy pokazanej na rysunku B obliczy¢ sity wewnetrzne
w pretach 2, 3 i 4. Metoda dowolna — sugerowana Rittera/przecieé. Przyjaé
a = 60°.
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Zadanie 3. Mechanizm ztozony z dwéch kot tworzacych przektadnie pasows,
pokazany na rysunku C, porusza sie pod wptywem ruchu ciezaru punktu M
zadanego réwnaniem z(t). Dla zadanego réwnania ruchu z(t) = 2t + 5t*
okresli¢ w chwili t; = 1 [s] dla punktu A: predko$¢ ¥4, przyspieszenie doosiowe
dq, przyspieszenie obrotowe @, oraz przyspieszenie catkowite d@. Przyja¢ R; =
2rr, rr = rr7. Wektory nanies¢ na rysunek.

Zadanie 4. Mechanizm pokazany na rysunku D sktada sie z dwdch wspét-
pracujacych elementéw (bryt sztywnych) potaczonych przegubem, kota oraz
ptyty ABC. Dla zadanego potozenia obliczy¢ predkosci punktéw ptyty v,
Uc oraz predko$é katowa wapc. Dane do obliczed: wy = 1[s7!]|, a = 30[°],
OA = 10[cm], AB = 3 OA. Wektory nanies¢ na rysunek.

Wskazéwka: wykorzysta¢ metode chwilowego srodka obrotu.




