Kolokwium - MECHANIKA. Termin - 8.06.2006. Grupa A. Zestaw nr.: 1

Zadanie 1. Dla belki pokazanej na rysunku ponizej wyznaczy¢ analityczne funk-
cje sity tnacych T(x) i momentéw gnacych M(x) oraz sporzadzi¢ wykresy. Dla
uproszczenia obliczer przyja¢ P = qa oraz M = qa®.
Wskazéwka: przed przystapieniem do obliczen sit wewnetrznych sprawdzi¢ poprawnos¢ obliczenia reakcji w
podporach wykorzystujac ¥ momentéw gnacych wzgledem innego punktu.
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Zadanie 2. Dla cienkiej jednorodnej ptyty o ksztatcie pokazanym na rysunku A
obliczy¢ gtéwne, centralne momenty bezwtadnosci J, , J,. oraz dewiacji D, . .
Gesto$¢ powierzchniowa przyja¢ p = 1[kg/m?|, r = a/3.

Wskazéwka: wykorzystac do rozwiazania elementy symetrii w ukfadzie.
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Zadanie 3. Mechanizm pokazany na rysunku B sktada sie z dwéch wspétpracuja-
cych elementéw (bryt sztywnych) potaczonych przegubem, kota oraz preta ABC'.
Dla zadanego potozenia obliczy¢ predkosci punktéw preta vz, U oraz jego pred-
ko$¢ katowa wapc. Dane do obliczeh: wy, = 2[s71], a = 45[°], OA = 10[cm)],
AB =3%0A, BC =0A

Wskazéwka: wykorzystac metode chwilowego srodka obrotu.

Zadanie 4. Majac zadane réwnanie ruchu punktu M wyznaczy¢ jego tor, pred-
kos$¢ ¥, przyspieszenie catkowite @ oraz dla chwili czasu ¢ = ¢, okresli¢: wspdtrzed-
ne x(t1), y(t1), predkos¢ U(ty), przyspieszenie styczne d;(t1), normalne @, (t,),
catkowite @(t;) oraz promien krzywizny p(t1). Poszczegdlne wektory rozwiazania
umiesci¢ na wykresie toru.

Réwnanie ruchu: @ = —2t> + 1, y = 4t, t; = 1[s]

Wskazéwka: zweryfikowaé poprawnosc rozwigzania na podstawie ufozenia wektoréw w stosunku do toru.




