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MECHANIKA II. Termin 1

Zadanie 1.

Dla mechanizmu pokazanego na rysunku (A) wyznaczy¢: g, de. Przyjac:
a =45 w =2 s =152 |04] =10 cm, |AB| =20 cm, |AC| =10
cm.

Zadanie 1.

Dla mechanizmu pokazanego na rysunku (A) wyznaczy¢: Uc, de. Przyjac:
a =45 w; =2 s =152 |[04] =10 cm, |AB| =20 cm, |AC| =10
cm.

Zadanie 2. Uklad pokazany na rysunku (B) obraca sie wokol stalej osi z
predkoscia katows w. Wyznacz reakcje w punktach A i B od sit dynam-
icznych. Przyjaé: a = 45°, m; = 0.2 kg, a = 0.2 m, b =0.1 m, dtugos¢
preta [ = 0.1 m.

Zadanie 2. Uklad pokazany na rysunku (B) obraca sie wokot statej osi z
predkoscia katowa w. Wyznacz reakcje w punktach A i B od sit dynam-
icznych. Przyjaé: a = 45°, m; = 0.2 kg, a = 0.2 m, b =0.1 m, dtugos¢
preta [ = 0.1 m.
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Zadanie 3. Zadanie 3.

Uktad pokazany na rysunku (C) moze porusza¢ si¢ ruchem obrotowym.
Sktada sie z plyty kotowej i dwoch mas punktowych. Do chwili startu
uktad znajduje si¢ w spoczynku. Od chwili ¢ = 0 koniec sprezyny zaczyna
poruszaé sie zgodnie z réwnaniem & = 2 cos(34t) cm. Obliczy¢ réwnanie
ruchu a(t). Przyja¢: r = 50 cm, my = 3 kg, my =0.5 kg, k = 1000 2L,

a(t =0) =0, &(t = 0) = 0. Przyja¢ brak tarcia i ruch dla matych katow.

Uktad pokazany na rysunku (C) moze poruszaé¢ si¢ ruchem obrotowym.
Sktada sie z ptyty kotowej i dwoéch mas punktowych. Do chwili startu
uktad znajduje si¢ w spoczynku. Od chwili ¢ = 0 koniec sprezyny zaczyna
poruszaé sie zgodnie z réwnaniem & = 2 cos(34t) cm. Obliczy¢ réwnanie
ruchu a(t). Przyjaé: r = 50 cm, my = 3 kg, my =0.5 kg, k = 1000 2L,

a(t =0) =0, &(t = 0) = 0. Przyjac¢ brak tarcia i ruch dla matych katow.




